
车路协同自动驾驶路线图未来展望介绍稿 
车路协同自动驾驶技术是汽车、电子、信息通信、道路交通运输等多行业深

度融合的新型产业形态，涉及众多学科和技术领域，是高度的多学科交叉及融合

产物。鉴于本路线图的研究目标和定位，编委会也深刻意识到，除具体技术层面

外，真正的自动驾驶技术落地还面临诸多待解决问题和挑战。 

（1）政策、法律法规、社会伦理 

相比于自动驾驶行业的技术发展速度，相关法律法规立法工作稍显滞后。目

前，已出台的相关政策性文件除《公路法》和《公路安全保护条例》外，主要是

自动驾驶车辆的路侧规范及部分的行业标准，对于现有道路交通安全法的修订、

隐私权保护、网络信息安全等方面还没有实质性进展。 

目前仍需需要基于产业整体发展战略，准确把握发展各个阶段的特征，围绕

产品与市场准入、基础设施建设、运输市场管理等环节建立框架，适时修订制约

产业发展的制度规章，推动制定控制安全风险并有利于产业创新的法规，形成完

备的车路协同自动驾驶政策法律法规体系，科学有序推进车路协同自动驾驶从实

验室有序进入成熟市场。 

（2）行业技术标准与效能评价体系 

车路协同自动驾驶的效能评价体系是进行车路协同自动驾驶相关技术与方

法评价的关键，可以为车路协同自动驾驶的系统优化提供技术支撑。基于此，车

路协同自动驾驶生态环境的顶层产业标准体系设计将为相关自动驾驶技术产业

的发展指明方向。 

目前，车路协同自动驾驶相关的标准体系还缺乏明确、详细的系统设计和划

分，对相关技术的产业化推广应用造成了很大障碍。同时，产业的发展也亟需制

定出台国家层面的车路协同自动驾驶传感器、网络通讯、高精度地图及应用、网

络安全及信息服务、高等级自动驾驶汽车产品认证和全寿命周期监管等技术标准。 

（3）共性基础技术创新及关键技术突破 

自动驾驶“最后 5%”的长尾问题遍布于零碎的场景、特殊极端情况和永远无

法预测的人类行为，在算法、传感器、计算平台和法规的不同层面，均困扰着学

界和业界。同时，除了实验室与真实场景的差异外，各类不同的真实场景间也存

在差异，即使在某个城市进行了自动驾驶的成功试验，也并不意味着可以在另一



个城市复制成功经验。不同的社会、城市、驾驶环境和驾驶风格都会影响自动驾

驶的运行情况。 

为此，基于对车路协同自动驾驶系统的详细分解，构建共性的车路协同自动

驾驶基础技术协同创新平台，整合各技术领域的优势，进行车路协同自动驾驶领

域的共性关键核心技术攻坚，这对于关键零部件企业的发展具有重要的行业发展

引领作用。 

（4）金融服务体系 

从自动驾驶技术和车路协同的发展来看，越来越多的互联网企业和通讯企业

开始布局。就参与方式来讲，由于每个入局企业自有的生态系统不同，面对智能

交通，其发展诉求也不尽相同。 

未来，车路协同自动驾驶产业应着重关注两方面的工作：1）打造智能网联

交通联盟链，实现良性合作生态。2）实现智能网联交通数据资产化，促进智能

网联交通金融场景融合。 

（5）生态圈建设 

车路协同自动驾驶生态系统建设对于车辆自动驾驶系统相关技术的研发、示

范创新和大规模产业应用具有极其重要的作用，未来应在针对 3 方面进行重点关

注：面向产品端的产业链生态圈、面向产业链投资的基金生态圈以及各类示范工

程和产业园的协同。 

 


