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1. 概述 

建立车路协同自动驾驶标准体系框架是推动自动驾驶在道路运输领域发展

和应用的前提和基础，同时可以为构建全国车路协同与自动驾驶产业生态体系提

供保障。随着技术日益成熟，车路协同自动驾驶系统不仅仅是单一的智能车辆，

而是车辆与基础设施之间的连通系统，这也使得在构建车路协同的系统时需要考

虑多种因素，因此对于车路协同自动驾驶标准体系需要有明确详细的划分。 

根据中国公路学会自动驾驶标准委员会的统一安排和规划，车路协同自动驾

驶标准可具体分为六类：车路协同自动驾驶整体系统标准（1000）；车路协同自

动驾驶智能路侧系统标准（2000）；车路协同自动驾驶智能车载系统标准 (3000)；

车路协同自动驾驶智能通信系统标准 (4000)；车路协同自动驾驶支撑系统标准 

(5000)；车路协同自动驾驶系统实施及应用标准（6000）。以这六类标准规范为基

础，总计涵盖有 100 多类细分的标准规范。同时，为更好推进中国公路学会自动

驾驶工作委员会（自驾委）、自动驾驶标准化工作委员会相关工作，本报告将听

取各委员及特邀代表的相关意见和建议，并邀请相关企业、高校单位参与后续自

驾委团体标准编制工作。下面将针对各类标准框架进行详细展开介绍。 

 

2. 车路协同自动驾驶标准体系建设框架 

2.1 车路协同自动驾驶整体系统标准（1000） 

广义上，车路协同自动驾驶整体系统涵盖和整合了智能网联汽车系统与智能

网联道路系统，即智能网联汽车、车联网、主动交通管理系统、自动公路系统等

均包含于车路协同自动驾驶整体系统。因此，针对整体系统而言，系统层面的分

级、系统内部架构、系统智能分配及集成等都将作为车路协同自动驾驶整体系统

标准内部的二级标准。具体的二级标准框架如下： 

⚫ 车路协同自动驾驶系统分级及定义（1100） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统架构分析（1200） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统智能分配（1300） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统云平台（1400） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统集成（1500） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统试验试点及测试检测标准规范（1600） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统建设标准（1700） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统运营维护标准（1800） 

2.2 车路协同自动驾驶智能路侧系统标准（2000） 

车路协同自动驾驶智能路侧系统标准包括智能网联道路分级标准规范、自动



驾驶道路设计标准、智能路侧系统标准规范以及建设运维标准等。其中，根据智

能路侧系统中的技术需求可以将智能路侧系统标准规范（2300）进行再次细分，

具体的标准框架如下： 

⚫ 智能网联道路分级标准规范（2100） 

⚫ 智能网联道路设计标准规范（2200） 

⚫ 智能路侧系统标准规范（2300） 

➢  智能路侧感知系统传感技术标准（2310） 

➢  智能路侧定位系统标准规范（2320） 

➢  智能路侧预测融合系统（2330） 

➢  智能路侧决策系统（2340） 

➢  智能路侧控制系统（2350） 

➢  智能路侧路云平台（2360） 

➢  智能路侧系统集成（2370） 

⚫ 智能路侧系统试验试点标准规范（2400） 

⚫ 智能路侧系统建设标准（2500） 

⚫ 智能路侧系统运营维护标准（2600） 

2.3 车路协同自动驾驶智能车载系统标准 (3000) 

智能网联汽车是指搭载先进的车载传感器、控制器、执行器等装置，并融合

现代通信与网络技术，实现车与 X(车、路、人、云等) 智能信息交换、共享，具

备复杂环境感知、智能决策、协同控制等功能，可实现安全、高效、舒适、节能

行驶，并实现替代并最终超越人来操作的新一代汽车。因此，根据智能车载系统

的具体技术要求，将车路协同自动驾驶智能车载系统所涉及的标准规范进行如下

罗列： 

⚫ 智能车载系统车辆关键技术标准规范（3100） 

➢ 智能车载协同感知标准规范（3110） 

➢ 智能车载协同决策标准规范（3120） 

➢ 智能车载协同控制标准规范（3130） 

➢ 智能车载车辆系统标准规范（3140） 

⚫ 智能车载信息交互系统技术标准规范（3200） 

➢ 智能车载系统专用通信与网络技术要求（3210） 

➢ 智能车载信息转换系统关键技术要求（3220） 

➢ 智能车载信息融合技术要求（3230） 

➢ 智能车载系统与整体系统信息交互技术要求（3240） 



➢ 智能车载系统与车载控制系统信息交互技术要求（3250） 

➢ 智能车载系统与智能路侧系统信息交互技术要求（3260） 

➢ 智能车载系统与驾驶人员信息交互技术要求（3270） 

⚫ 智能车载高精度地图与定位技术标准规范（3300） 

➢ 智能车载高精度地图技术要求（3310） 

➢ 智能车载高精度定位技术要求（3320） 

⚫ 智能车载辅助及支撑系统标准规范（3400） 

➢ 智能车载系统安全冗余技术要求（3410） 

➢ 智能车载信息安全技术要求（3420） 

➢ 智能车载支撑系统技术要求（3430） 

⚫ 智能车载系统运营维护标准（3500） 

2.4 车路协同自动驾驶智能通信系统标准(4000) 

通信系统是实现车路协同自动驾驶系统中达到“互联”的核心技术系统，通过

现代通信技术，使汽车、道路、行人等交通参与者不再孤立，所有参与者都成为

智能交通系统中的信息节点。即智能道路/车辆与外界各物进行互联，这是未来

车路协同、智能汽车、自动驾驶、智能交通运输系统的基础和关键。路协同自动

驾驶智能通信系统标准根据对应技术要求可进行如下细化： 

⚫ V2I 通信标准（4100） 

⚫ V2X（其他）通信标准（4200） 

⚫ I2V 通信标准（4300） 

⚫ I2I 通信标准（4400） 

⚫ I2C（Cloud）通信标准（4500） 

⚫ I2X（其他）通信标准（4600） 

⚫ 信息交互关键技术要求（4700） 

➢ 车与整体系统信息交互标准（4710） 

➢ 车载控制信息交互系统（4720） 

➢ 车与路侧信息交互标准（4730） 

➢ 人车信息交互标准（4740） 

➢ 信息转换系统标准（4750） 

⚫ 车路协同自动驾驶智能通信系统运营维护标准（4800） 

2.5 车路协同自动驾驶支撑系统标准(5000) 

车路协同自动驾驶是一个复杂的跨界交叉系统，未来的推进需要生态系统的

建立，该生态系统的支撑系统主要包括以下六项对应标准：  



⚫ 高精地图标准规范（5100） 

⚫ 高精定位标准规范（5200） 

⚫ 信息安全标准规范（5300） 

⚫ 边缘计算标准规范（5400） 

⚫ 仿真标准规范（5500） 

⚫ 车路系统云平台交互标准规范（5600） 

2.6 车路协同自动驾驶系统实施及应用标准规范（6000） 

建立车路协同自动驾驶标准体系框架是推动自动驾驶在道路运输领域发展

和应用的前提和基础，同时可以为构建全国车路协同与自动驾驶产业生态体系提

供保障，因此在系统实施及应用上需要根据具体应用场景与服务需求进行详细标

准的制定，具体实施及应用标准规范罗列如下： 

⚫ 车路协同自动驾驶系统实施标准规范 （6100） 

➢ 车路协同测试场设计技术要求（6110） 

➢ 车路协同测试示范区运行组织与管理相关标准（6120） 

➢ 车路协同自动驾驶远程监管系统技术规范（6130） 

➢ 车路协同路侧单元监管数据通信协议及数据格式（6140） 

➢ 自动驾驶限定区域商业化运营认证规范（6150） 

➢ 车路协同自动驾驶保险服务技术要求（6160） 

⚫ 车路协同自动驾驶系统应用标准规范（6200） 

➢ 出行服务标准规范（6210） 

➢ 车路协同自动驾驶公交标准规范（6220） 

➢ 车路协同自动驾驶货运物流标准规范（6230） 

➢ “两客一危” 应用标准规范（6240） 

➢ 自动泊车标准规范（6250） 

➢ 自动驾驶港口标准规范（6260） 

➢ 智慧高速公路应用标准规范（6270） 

➢ 智慧城市应用标准规范（6280） 

➢ 智慧公路应用标准规范（6290） 


